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Popis protokolu

Protokol Mitsubishi MELSEC slGzi na komunikaciu s PLC Mitsubishi (rada MELSEC L-series a MELSEC Q-series) vybavenymi Ethernet komunikanymi
modulmi. Implementovany je variant UDP s pouzitim UDP protokolu (na linke TCP/IP-UDP) aj variant TCP s pouzitim TCP protokolu (na linke TCP/IP-TCP)

. Podporené su prikazy itanie a zapis.

Podporené st formaty ramca (vi parameter protokolu Frame type): 1E, 3E, 4E. Podporené je binarne aj ASCII kédovanie sprav (vi parameter protokolu Cod
e type). ASCII kédované spravy maju priblizne 2-krat vasiu dzku ako binarne kddované spravy.

Podporené je itanie a zapis réznych typov objektov (device codes). Tieto objekty st bitové alebo wordové, priom je podporena interpretécia viacerych (16
alebo 32) po sebe iducich bitovych objektov ako islo bez znamienka/so znamienkom, pripadne dvoch po sebe iducich wordovych objektov ako islo (bez
znamienka, so znamienkom, realne 32-bitové islo). Podporeny je aj pristup ku konkrétnemu bitu wordového objektu.

Konfiguracia komunikanej linky

® Kategoria linky TCP/IP-UDP (UDP varianta) alebo TCP/IP-TCP (TCP varianta)
® Parametre linky TCP/IP-UDP:
O Host: IP adresa sieového rozhrania, ktoré KOM proces pouziva na komunikaciu. Je mozné zada aj sybolické meno, ktoré sa da previes
na IP adresu.
Pozn: Je mozné zada aj adresu ALL alebo *- v tom pripade sa pouzivaju vSetky dostupné rozhrania.
O Port: islo UDP portu, ktory KOM proces pouziva na komunikaciu.
© Pozn: parametre zaloZzného servera (Host a Port) nie su v protokole pouZité
® Parametre linky TCP/IP-TCP:
© Parametre Host, Port ani islo linky sa nepouzivaji (adresa PLC sa konfiguruje na stanici). Je mozné zada ubovolné hodnoty.

Konfiguracia komunikanej stanice

® Komunikana stanica zodpoveda zariadeniu, s ktorym KOM proces komunikuje.

® Komunikany protokol "Mitsubishi MELSEC".

® |P Address: IP adresa Mitsubishi PLC, s ktorym KOM proces priamo komunikuje cez sie Ethernet. Toto m6Ze by cieové zariadenie alebo
prostrednik, pokia sa cieové PLC nachadza v alSej sieti. V pripade, Ze je to prostrednik, cieové zariadenie sa Specifikuje pomocou parametrov
protokolu stanice Station No., Network No., Request destination module I/O No., Request destination module station No.

® Port: islo TCP/UDP portu, ktory Mitsubishi zariadenie pouZziva na komunikaciu.

Parametre protokolu stanice

Parameter Popis Jednotka Néhradna
hodnota

Obecné parametre
Code type Typ kédovania sprav: - Binary code
® Binary code - spravy su kédované binarne, si mensie a kompaktnejSie
® ASCII code - spravy s kédované textovo, st vasie, ale vizualne itatenejSie
Frame type Typ pouzitého ramca (hlaviky). Tento typ musi by zhodny s typom nakonfigurovanym na strane Mitsubishi PLC - 3E
® 1E - najjednoduchsia hlavika, bez Specifikacie dzky dat

® 3E - hlavika so Specifikaciou dzky dat
® AE - hlavika so Specifikaciou dzky dat a sériového identifikatora jednotlivych sprav

Parametre spoloné pre 1E/3E/4E ramce

Station No. Hexadecimalne islo (00-FF) urujuce islo sieového modulu stanice (pre vzdialené stanice). Pre priamo pripojené PLC - FF
(PC No.) nechajte prednastavent hodnotu FF.
Monitoring Specifikécia asu akania na odpove v 250 ms jednotkach, ktora sa posiela v hlavike spravy (hodnota 0 znamen4 akanie 250 ms 16

Timer bez obmedzenia). Prednastavena hodnota 16 znamena akanie 4 sekundy.
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Maximalny poet objektov preitanych v jednej sprave. Rozmedzie je 1-960. Objekty mdZu by typu bit alebo word. Objekt

typu bit sa prenasa ako 1 bit (2 bity v ASCII kédovani), objekt typu word sa prenasSa ako 2 bajty (4 bajty v ASCII kédovani).

Pri periodickom itani objektov sa poZiadavky na itanie rozdelia na viaceré, ak by bol poet objektov v jednej poZiadavke
vasi ako maximalny.

Maximéalna vekos odpovede - vekos istych dat. Rozmedzie je 2-8192 bajtov.
Pri periodickom itani objektov sa poZiadavky na itanie rozdelia na viaceré, ak by bola vekos odpovede vasia ako
maximalna.

Parametre routovania pre 3E/4E

islo cieovej siete (pre multidrop systémy/stanice na vzdialenych sieach). Hodnota sa zadava dekadicky a je v rozmedzi 0-
255. Pri komunikécii s priamo pripojenou stanicou sa zadava hodnota 0. Iné hodnoty (vi dokumentécia) sa zadavaju pri
komunikéacii so stanicami nachadzajucimi sa na inych segmentoch siete (mdZze sa jedna aj o sériové linky) umiestnenych
za priamo pripojenou stanicou. Viac informdcii vi Literatdra.

islo cieového 1/0 modulu (pre multidrop/multiCPU/redundantné systémy). Hodnota sa zadava hexadecimalne a je v
rozmedzi 0000-FFFF. Pri komuniké&cii s priamo pripojenou stanicou sa zadava hodnota 03FF. Iné hodnoty (vi
dokumentécia) sa zadavaju pri komunikécii so stanicami nachadzajlcimi sa na inych segmentoch siete (mdZe sa jedna aj
o sériové linky) umiestnenych za priamo pripojenou stanicou, v pripade multidrop spojeni a v pripade prace s
redundantnymi PLC a s PLC s viacerymi CPU. Viac informécii vi Literatira.
islo cieovej stanice (pre multidrop/multiCPU/redundantné systémy). Hodnota sa zadava hexadecimalne a je v rozmedzi
00-FF. Pri komunikacii s priamo pripojenou stanicou sa zadava hodnota 00. Iné hodnoty (vi dokumentécia) sa zadavaju v
pripade multidrop spojeni. Viac informacii vi Literatira.

Iné parametre

Maximalny poet opakovani vyzvy. Ak po poslani tohto potu vyziev neddjde odpove, stanica prechadza do stavu
komunikanej chyby.

Timeout pred opakovanim vyzvy, pokia neprisla odpove.

Timeout na prijem odpovede. Hodnota parametra by mala by vasia ako as zodpovedajuci hodnote parametra Monitoring
Timer.

Vypis dodatonych ladiacich informacii o komunikacii na linke.

Textové vypisy sprav. Pokia Code type=ASCII code, budl vypisy sprav v textovom tvare.

Konfiguracia meranych bodov

Mozné typy hodnét bodov: Ai, Ao, Di, Do, Ci, Co, TiR, ToR.

Adresa meraného bodu:

Adresa meraného bodu je v tvare <device code><device number>{ .bit} { ,<value type>} {, items}
Pozn: merany bod je ignorovany, ak jeho adresa zaina %IGNORE

Device code

byte

YES/NO
YES/NO

480

512

03FF

00

0.1

1.0

NO

NO

V terminolégii protokolu Mitsubishi sa jednotlivé objekty, ktorych hodnoty su itané a zapisované, nazyvaju zariadenia. Protokol umoZuje pristupova k
viacerym typom zariadeni. Podporena je praca s tymito typmi zariadeni (device code):

Typ zariadenia Device code Typ dat
Special relay SM bit
Special register SD word
Input X bit
Output Y bit
Internal relay M bit
Latch relay L bit
Annunciator F bit
Edge relay \% bit
Link relay B bit
Data register D word



Link register w word

Timer Contact TS bit
Timer Coil TC bit
Timer Current value TN word
Retentive Timer Contact STS bit
Retentive Timer Coil STC bit
Retentive Timer Current value | STN word
Counter Contact Cs bit
Counter Coil CcC bit
Counter Current value CN word
Link special relay SB bit
Link special register SW bit
Direct access input DX bit
Direct access output DY bit
Index register z word

Device number

Pre konkrétny typ zariadenia (device code) sa jednotlivé objekty identifikuji islom (device number). Pri pouZiti rAmcov 3E a 4E sa Specifikuje 3-bajtové
islo, pri pouziti ramca 1E sa Specifikuje 4-bajtové islo. islovanie zaina od 0, maximalne islo pre konkrétny typ zariadenia zavisi od konkrétneho PLC.
Bit

Voliteny parameter - pristup ku konkrétnemu bitu. Pre typ zariadenia (device code), ktoré maji wordové data, je mozné Specifikova konkrétny bit (0-15).
Poznamka: pre merany bod so Specifikovanym bitom nie je zatia implementovany zapis, iba itanie.

Value type
Voliteny parameter - interpretacia dat.

Pre typy zariadenia (device code), ktoré maju data typu word, je prednastavena interpretacia WORD (napr. adresa SD5).
Pre typy zariadenia (device code), ktoré maju data typu bit, je prednastavena interpretacia BIT (napr. adresa X5)

Value type Interpretacia

BIT Interpretacia bitového typu ako bit (X3, BIT)
Interpretécia jedného bitu wordového typu ako bit (D5.0)

WORD Interpretacia 16 nasledujucich zariadeni bitového typu ako 16-bitového isla bez znamienka (X10, WORD).
Interpretacia jedného zariadenia wordového typu ako 16-bitového isla bez znamienka (SD10, WORD).

INT Interpretacia 16 nasledujucich zariadeni bitového typu ako 16-bitového isla so znamienkom (X10, INT).
Interpretacia jedného zariadenia wordového typu ako 16-bitového isla so znamienkom (SD10, INT).

DWORD Interpretacia 32 nasledujucich zariadeni bitového typu ako 32-bitového isla bez znamienka (X10, DWORD).
Interpretéacia 2 zariadeni wordového typu ako 32-bitového isla bez znamienka (SD10, DWORD).

DINT Interpretacia 32 nasledujucich zariadeni bitového typu ako 32-bitového isla so znamienkom (X10, DINT).
Interpretacia 2 nasledujucich zariadeni wordového typu ako 32-bitového isla so znamienkom (SD10, DINT).

REAL Interpretacia 32 nasledujucich zariadeni bitového typu ako 32-bitového realneho isla (Y10, REAL).
Interpretacia 2 nasledujucich zariadeni wordového typu ako 32-bitového reéineho isla (SD10, REAL).

Pozn: pri interpretacii 32-bitovych isel sa data interpretuju ako little-endian (nizsi word na nizSej adrese, vyssi na vyssej).

Iltems



Poet elementov pre Struktdrované merané body s nakonfigurovanym cieovym stpcom. Kazdy naitany element (1,2,3 .. items) bude zapisany do jednej
polozky cieového stpca.

Pozn: Cely poet item elementov je vyitavany naraz. Pokia je nakonfigurovanych napr. 100 elementov pre typ zariadenia (device code), ktoré méa data

typu word (napr. adresa D10, WORD, 100), jedné sa o itanie bloku 100 objektov s vekosou dat 200 bajtov. Ak je poet objektov vasi ako hodnota
parametra Max Points, alebo vekos dat vasia ako Max Data Bytes, itanie nebude vykonané a do logu linky pribudne chybova hlaSka Too many elements in
point <ndzov meraného bodu>.

Priklady konfiguracie:

X10 - Input islo 10, interpretacia ako BIT (default)

DO - Data register islo 0, interpretacia ako WORD (default)

M12, WORD - Internal relay islo 12-27 interpretované ako WORD

D4, REAL - Data registre 4 a 5 interpretované ako REAL

Y10, BIT, 20 - Input islo 10 az 29, interpretacia ako BIT (default), priradené do 20 poloziek cieového stpca Struktury

D4, REAL, 10 - Data registre 4 az 23 interpretované po dvojiciach ako REAL, priradené do 10 poloZiek cieového stpca Struktiry
D4, WORD, 10 - Data registre 4 az 13 interpretované ako WORD, priradené do 10 poloZiek cieového stpca Struktiry
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