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Podporované typy a verzie zariadeni

Komunikacia podporuje itanie a zapis do systému Fisher-Rosemount RS3 prostrednictvom sieového ethernet rozhrania RNI (Remote Network Interface) -
je pouzitd TCP/IP sieova komunikacia.

Komunikécia pouziva nasledovné metddy ziskavania dat z RNI:

® DDS: Dynamic Data Server — ziskavanie hodndt procesnych tagov pri ich zmene.
® RW Services: Read/Write Services — pouzivané na zapis hodnét do RS3.

Tieto metddy s popisané v dokumentacii Fisher-Rosemount Systems RNI Programmer’s Manual, Software Version 2.3, April 1997.
Konfiguracia komunikanej linky

® Kategoria komunikanej linky: API.
® Ostatné parametre poda priruky systému D2000.

Konfiguracia komunikanej stanice

® Komunikany protokol: Fisher-Rosemount RNI.
® Adresa stanice sa sklada z parametrov:
© RNI Name — meno RNI, poda ktorého je mozné vyhada IP adresu RNI (v OS Win NT je toto meno spolu s IP adresou v stbore %
SystemRoot%\system32\drivers\etc\hosts).
© Name - pristupové meno uzivatea (konfiguruje sa spolu s pristupovymi pravami na boot-ovacom stroji pre RNI v stibore userfile.cfg — vi
konfiguran( priruku RNI).
© Password — heslo k danému pristupovému menu.
Vobe Urovne pristupovych prav pre uZivatea (D2000 KOM) musi by venovana pozornos - ak je poZadovany zapis do RS3, uzivate musi ma pristupové
prava CONFIGURE.
Konfiguracia meranych bodov

Mozné typy bodov:Ai, Ao, Ci, Co, Di, Do, TiA

Adresa je meno alebo adresa I/0O RS3 tagu. Pre analdégové tagy mdze by 1/0O adresa zadand v nasledujlcich tvaroch:
SYSTEM_3_TAG_NAME

SYSTEM_3_ADDRESS

SYSTEM_3_TAG_NAME.COMMAND

SYSTEM_3_ADDRESS.COMMAND

Napriklad:

Al-701 - vystup (Q) tagu Al-701

=1H-01 - vystup (Q) tagu =1H-01

Al-701.B - vstup B tagu Al-701

=7A-02.@ - vSetky @ flagy tagu =7A-02 ako 16-bitovy neznamienkovy integer

Pre digitalne tagy moZe by 1/0 adresa zadana v nasledujlcich tvaroch:

SYSTEM_3_TAG_NAME.COMMAND\FLAG
SYSTEM_3_ADDRESS.COMMAND\FLAG

Alebo, ak COMMAND je @:

SYSTEM_3_TAG_NAME.@FLAG
SYSTEM_3_ADDRESS.@FLAG
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Napriklad:

Al -702. W\d
=1H1. UWc
Al -702. @
=1H 1. @

Poznamka:

1. RS3tag name je kazdé platné meno tagu.
2. RS3 address je vo forme =NXXNNN pre I/O bloky a =NX-NN pre control bloky, kde N je islo a X je znak.
3. Systémové a ‘User’ flagy itané ako analégové hodnoty su reprezentované neznamienkovym 16-bitovym integerom.

V nasledujicej tabuke su platné "command" mena pre RNIDDE. V prvom stpci je uvadzané skratene meno RS3 I/O tagu pod pismenom T, za menom
tagu nasleduje znak (.) a "command".

Meno itemu D2000 Typ l[e} Poznamka
T alebo T.Q Al, AO 110 Output Value
T.VS [¢]] | System Flags — vSetky
T.MD Cl, Cco 110 Block Mode
T.AazT.O Al, AO 110 Input Values
T.U Cl, CO 110 User Flags — vSetky
T.U\a az T.U\p alebo ' DI, DO 110 User Flag — jednotlivo
T.Ua az T.Up alebo
T.aazT.p
T.@ Cl 110 Discrete Inputs — vSetky
T.@aazT.@p DI 110 Discrete Input — jednotlivo
T.TS [¢]] | T System Flags
T.UMD Cl | User Modes
T.SAazT.SO [¢]] | System Flags A— O
T.UAazT.UO Cl | User Flags A- O
T.ATP Al | Auto Tune Phase
T.AGF Al | Actual Gain Factor
T.CGF Al [ Calculated Gain Factor
T.AIT Al | Actual Integral Time
T.CIT Al | Calculated Integral Time
T.ADT Al | Actual Derivate Time
T.CDT Al [ Calculated Derivate Time

Pri konfiguracii meraného bodu je nutné zada prislusnos bodu k jednej zo Styroch skupin "Update Rate" a to UR1 az UR4. Update Rate skupiny vyuZiva
sluZzba DDS a uruje periédu itania dat z RS3. Update Rate skupiny sa konfiguruju na boot-ovacom stroji v subore dds.cfg.
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