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Podporované typy a verzie zariadeni

Komunikany protokol podporuje zber (v pripade zariadeni SOFTCONTROL a OMOS aj z&pis) dat z meraov tepla a riadiacich systémov firmy OneSoft s.r.
0. Prievidza.

Komunikéacia podporuje a je overend pre nasledovné zariadenia:

ELTRONIC, FC200 ST, FC200 WM, FC200 GS, MAXTRONIC, STEAMTRONIC B, STEAMTRONIC D, SOFTCONTROL, OMOS.

Konfiguracia komunikanej linky

® Kategoria komunikanej linky: Serial, SerialOverUDP Device Redundant.
® Parametre sériovej linky:
© Prenosova rychlos (zavisi od nastavenia pristroja),
O Parita (bezne Ziadna),
© Handshaking poda pouzitého typu prevodnika RS232/RS485, typicky treba nastavi Transmit a Receive delay na hodnoty cca 60 ms pre
prevodniky ovlddané signédlom RTS.

Parametre protokolu linky

Parameter Popis Jednotka Nastavena hodnota
Scan Mode (read only) Zapnutie pasivneho rezimu v ktorom sa neposielaji vyzvy, iba itaju data. = - NO
Wait Timeout in Scan Mode ' akanie medzi itaniami v pasivnom reZime. sS.mss 0.5

Konfiguracia komunikanej stanice

® Komunikany protokol: OneSoft Devices.
® Adresa stanice vyZaduje zada parametre:
© I|dentifikané islo zariadenia (v rozsahu 0 az 65535).
© Dzku datového bloku (vi tab. . 2).
© Koniec rozsahu pre vypoet kontrolnej sumy ,Kontroln4 suma po: “ (vi tab. .1).

Tab..1
Typ zariadenia DZka datového bloku Kontrolna suma po

ELTRONIC 93 91
FC200 ST 93 91
FC200 WM 92 90
MAXTRONIC 93 91
STEAMTRONIC B | 93 90
STEAMTRONIC D 93 91
OMOS 0 0

MAXTRONIC 05 0 0

V konfiguranom dialégu adresy stanice je mozné pouzi vyber zariadenia na prednastavenie hodnot z tabuky . 1.

Pre zariadenia SOFTCONTROL sa nastavenia dzky datového bloku a bloku pre vypoet kontrolnej sumy liSia poda prevedenia firmware pre konkrétnu
aplikaciu. Je nutné vyziada si dokumentaciu ku komunikéacii od vyrobcu. V dokumentacii ku komunikaci sa na konci datového bloku odpovede nachadza:


https://doc.ipesoft.com/display/D2DOCV21SK/Serial+a+Serial+Line+Redundant
https://doc.ipesoft.com/display/D2DOCV21SK/SerialOverUDP+Device+Redundant+a++SerialOverUDP+Line+Redundant
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spraval 314] 0x22 ;
sprava[ 315] = Oxcc ; // ukonceni e prenosu

}
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/* pocet vysielanych bytov = 315 */
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Z oho vyplyva hodnota pre parameter "Dzka datového bloku" a "Kontrolna suma po" v tomto pripade 316 (poet odvysielanych bytov je v skutonosti 315+1).

Zariadenia OMOS tento parameter nevyzadujud, je mozné nastavi nulové hodnoty. Pri konfiguracii stanic OMOS je potrebné si uvedomi, Ze zariadenie sa
sklada z viacerych samostatnych modulov. Kazdy modul sa konfiguruje ako samostatna stanica. Vi tieZ parameter protokolu stanice "OMOS ICS module”.

Zariadenia OMOS je moZné asovo synchronizova povolenim "Periédy synchronizacie" na zalozke "asové parametre" konfiguracie stanice.
Parametre protokolu stanice

Dial6g konfiguracia stanice - zalozka Parametre protokolu.
Ovplyvuju niektoré volitené parametre protokolu. M6Zu by zadané nasledovné parametre protokolu stanice:

Tab. .2
Parameter Popis Jednotka Nahradna hodnota

Wait Before Request = Oneskorenie vkladané pred kazdym vysielanim Ziadosti. ms 100
Wait First Timeout Prvy timeout na itanie odpovede po odvysielani spravy. ms 500
Wait Timeout Timeout medzi ftaniami odpovede do jej skompletovania. ms 400
Retry Timeout Timeout medzi opakovaniami vyzvy. ms 1000
Max Wait Retry Poet opakovani itania odpovede do jej skompletovania. - 8
Retry Count Maximéalny poet opakovania vyzvy. - 3
Request Repetition = Poet opakovni vysilania vyzvy za sebou pred itanim odpovede. - 1
OMOS Device Komunikécia so zariadenim OMOS. YES/NO NO
OMOS ICS Module | ICS adresa modulu zariadenia OMOS (modul SYSTEM=0, ostatné moduly UK/TUV poda konfiguracie). | - 0
Maxtronic 05 Komuniké&cia so zariadenim MAXTRONIC 05. YES/NO NO
SoftControl Device ' Komunikécia so zariadenim SOFTCONTROL. YES/NO NO
Begin of Write Block ' Index zaiatku bloku dat pre zapis do SOFTCONTROL/OMOS (vi poznamku). - 156
End of Write Block Index konca bloku dat pre zapis do SOFTCONTROL/OMOS (vi poznéamku). - 283

Poznamka ku parametrom protokolu "Begin of write block" a "End of write block":
Tieto parametre su zaujimavé pre zariadenia SOFTCONTROL a OMOS v pripade zapisu hodnot.

SOFTCONTROL: V dokumentacii ku komunikécii sa v datovom bloku odpovede nachadza napriklad:
/***************** ZaCI at Ok Zn-eny par arret rov ***************************/
[IVZT-A TWL ------

pnc=tzm [5] *10; sprava[156] // 50-z 1. TEPLOTNA HLADI NA
pnc=tzm [ 6] *10; spraval[158] // 51-z 2. TEPLOTNA HLADI NA

0 je oznaenie zaiatku bloku dat s moznosou zapisu. V tomto pripade je to hodnota 156. Cely tento blok dat je v dokumentéacii bezne oznaeny inou farbou.
V pripade nejasnosti v dokumentacii kontaktujte pracovnikov firmy OneSoft s.r.o. Prievidza.

OMOS: Nastavenie parametra "Begin of write block" pre v3etky typy modulov je 50 a hodnota parametra "End of write block" je 111.
Konfiguracia meranych bodov

Mozné typy hodndt bodov:

Di, Ai, Ci, TiA, Ao, Co.


https://doc.ipesoft.com/pages/viewpage.action?pageId=42703685#Polo�kykonfiguran�hookna(Komunikan�stanice)-perioda_synchronizacie
https://doc.ipesoft.com/pages/viewpage.action?pageId=42703685#Polo�kykonfiguran�hookna(Komunikan�stanice)-parametre

Adresa meraného bodu vyZaduje zada nasledovné Gdaje:

® Poziciu zaiatku hodnoty v datovom bloku (,Pozicia :“). V pripade meraného bodu typu hodnoty Di je mozné doplni islo bitu (0 az 7 pre
jednobajtové, 0 az 15 pre dvojbajtové typy hodnoty a 0 az 31 pre Stvorbajtové typy hodnoty). Adresa sa vtedy zapisuje formou Pozicia.Bit, napr.
"24.0" je pozicia 24 islo bitu 0.
® Typ hodnoty, ktory méze by:
LBYTE" — 1 byte bez znamienka,
o INT“ — 2 byte integer znamienkovy,
© LONG" — 4 byty integer znamienkovy,
° ,WORD*" - 2 byte word bez znamienka,
© ,ULONG" - 4 byte word bez znamienka,
o FLOAT" — 4 byte float,
© ,DOUBLE" — 8 byte float (len pre Maxtronic 05).
Hodnoty, ich vyznam, adresné parametre, technické jednotky, prip. nasobiace koeficienty, si v nasledovnom zozname tab. . 3 poda typu zariadenia. Pre
zariadenia SOFTCONTROL sa adresny parameter "Pozicia" da ziska z dokumentacie ku komunikacii so zariadenim. Adresa je islo uvedené v zatvorkach
za slovom "sprava”, napriklad:

pnc=ttuv2 *10; sprava[ 24] // 8 - VLHKOST A

v tomto pripade je adresa "Pozicia" hodnota 24.

Pre kazdu stanicu je mozné nakonfigurova jeden merany bod typu TiA — realny as meraa s presnosou na minGty. asovy Udaj sa v datovom bloku
nachéadza vzdy na rovnakej pozicii, preto netreba konfigurova parameter "Pozicia:" (netyka sa SOFTCONTROL).

Tab..3
ELTRONIC
Hodnota Tech. jedn. Pozicia Typ hodn. Nas. koeficient
Anal6gova veliina .1 9 INT 10
Analbgova veliina .2 11 INT 10
Anal6gova veliina .3 13 INT 10
Analégova veliina .4 15 INT 10
El. vykon M1 kW (MW) 17 INT 100
El. vykon M2 KW (MW) 19 INT 100
MnozZstvo el. prace M1 kWh (MWh) 25 LONG 10
MnozZstvo el. prace M2 kWh (MWh) 29 LONG 10
as chodu M1 min 33 LONG
as chodu M2 min 37 LONG
Déatum nulovania M1 41 LONG
Datum nulovania M2 45 LONG
Fyz. rozmer anal. vel. A1 49 INT
Fyz. rozmer anal. vel. A2 51 INT
Fyz. rozmer anal. vel. A3 53 INT
Fyz. rozmer anal. vel. A4 55 INT
Okamzity as intervalu M1 min 57 INT
Okamzity as intervalu M2 min 63 INT
Rozmer veliiny M1 (MWh,kWh,MW kW) 61 INT
Rozmer veliiny M2 (MWh,kWh,MW,kw) 63 INT
Nast. 1/4 hod. max. M1 69 INT 10
Nast. 1/4 hod. max. M2 71 INT 10
Okamzita 1/4 hod praca M1 73 INT 10
Okamzita 1/4 hod praca M2 75 INT 10
FC200 ST
Hodnota Tech. jedn. Pozicia Typ hodn. Nas. koeficient
Teplota para °C 9 INT 10
Teplota kond. °C 11 INT 10
Tlak para abs. kPa 13 INT
Prietok vah. para t,kg / hod 17 INT

Prietok vah. kond. t,kg / hod 19 INT



Tepel. vykon para

Tepel. vykon kond.

Teplo prehr. para

Teplo kondenzat

as chodu okr 1

as chodu okr 2

Datum nulovania okr 1
Datum nulovania okr 2
MnoZstvo pary

MnoZstvo kondenzéat

Teplo pod hr. sytosti para
Difer. tlak para

Difer. tlak kond.

Dolna hranica tlakomera para
Dolna hranica tlakomera kond.

Stupe prehriatia para

FC200 WM

Hodnota

Teplota Vystup

Teplota Spiatoka
Metéda merania prietoku O - 3
Prietok

Tepelny vykon
MnoZstvo tepla

as chodu

MnoZstvo vody

Rozmer 0 - m3/t, 1 - Ilkg
Delta P

Entalpia vody vystup

Entalpia vody spiatoka

MAXTRONIC

Hodnota

Teplota vyst. M.1
Teplota spiat. M.1
Teplota vyst. M.2
Teplota spiat. M.2
Prietok M.1

Prietok M.2

Tep. vykon M.1

Tep. vykon M.2
MnozZstvo tepla M.1
MnoZstvo tepla M.2

as chodu M1

as chodu M2

Max. 1/4 hod. vykon M1
K faktor M1

Okamz. 1/4 hod. vykon M1
K faktor M2

MnoZstvo vody M1

MnoZstvo vody M2

STEAMTRONIC B

Hodnota

MW, kW
MW, kW
MWh, kWh
MWh, kWh
min

min

t, kg

m3, lit.
kwWh, MWh
kPa

kPa

kPa

kPa

°C

Tech. jedn.

°C
°C

m3,!/ hod
MW, kW
MWh, kWh
min

m3, |

kPa
kJ / kg
kJ / kg

Tech. jedn.

m3/ hod
m3/ hod
MW

MW
MWh
MWh
min

min

MW

imp / m3
MW

imp / m3
m3

m3

Tech. jedn.

21
23
25
29
33
37
41
45
49
53
69
73
75
77
79
83

Pozicia

11
13
17
21
25
33
49
61
73
83
85

Pozicia

11
13
15
17
19
21
23
25
29
33
37
49
51
53
55
73
7

Pozicia

INT
INT
LONG
LONG
LONG
LONG
LONG
LONG
LONG
LONG
LONG
INT
INT
INT
INT
INT

Typ hodn.

INT
INT
INT
INT
INT
LONG
LONG
LONG
INT
INT
INT
INT

Typ hodn.

INT
INT
INT
INT
INT
INT
INT
INT
LONG
LONG
LONG
LONG
INT
INT
INT
INT
LONG
LONG

Typ hodn.

100
100

100
100
100
100
100

10

Nas. koeficient

10
10

10
100
100

100

100

Nas. koeficient

10
10
10
10
10
10
100
100
100
100

100

100

100
100

Nas. koeficient



Teplota pary °C 9 INT 10

Teplota kondenz °C 11 INT 10
Tlak pary kPa 13 INT

Prietok pary t/ hod 17 INT 100
Prietok kondenzat m3/ hod 19 INT 100
Tepelny vykon para MW 21 INT 100
Tepelny vykon kond. MW 23 INT 100
Celk. teplo para MWh 25 LONG 100
MnoZstvo tepla kond. MWh 29 LONG 100
as chodu zariadenia min 33 LONG

Celk. teplo T<syt MWh 37 LONG 100
MnoZstvo pary ton 49 LONG 100
MnoZstvo kondenzatu m3 53 LONG 100
Intervalové teplo MWh 69 LONG 100
Dolna hranica tlakomera kPa 7 INT

Horna hranica tlakomera kPa 79 INT

STEAMTRONIC D

Hodnota Tech. jedn. Pozicia Typ hodn. Nas. koeficient
Teplota pary M.1 °C 9 INT 10
Teplota kond M.2 °C 11 INT 10
Tlak pary M.2 kPa 13 INT
Prietok M.1 kg,t/ hod 17 INT 100
Prietok M.2 I,m3/ hod 19 INT 100
Tep. vykon M.1 kw, MW 21 INT 100
Tep. vykon M.2 kw, MW 23 INT 100
MnoZstvo tepla M.1 kWh, MWh 25 LONG 100
MnoZstvo tepla M.2 kWh, MWh 29 LONG 100
as chodu M1 min 33 LONG
MnoZstvo tepla pod hr. syt. kWh, MWh 37 LONG 100
MnoZstvo pary M1 kg, t 49 LONG 100
MnoZstvo kondenzatu I, m3 53 LONG 100
as pri T mensej ako Tsyt. min 57 LONG
Meranie para 0 - /MW, 1 - kg/kW 61 INT
Meranie kond. 0 -m3/MW, 1 —-I/kwW 63 INT
Dolné hodnota tlakomera kPa 7 INT
Horna hodnota tlakomera kPa 79 INT
Stupe prehriatia pary °C 83 INT 10

Poznamka: Merané body, ktorych hodnoty st nasobené v merai koeficientom, je nutné previes na technické jednotky pomocou prevodu na tech. jednotky
(konfiguracia meraného bodu, zalozka "Prevod”) a to linearnym prevodom poda nasledovnej tabuky . 4:

Tab. .4
Nas. koeficient Lin. prevod — koef. A Lin. prevod — koef. B
10 0.1 0
100 0.01 0

Pozor: Merané body typu Ci upravené linearnym prevodom stratia presnos na desatinnych poziciach (hodnota zostane zaokruhlena celoiselnd), pouzite
radSej typ Ai.
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