
Prechodové procesné alarmy (D2000)
Prechodové procesné alarmy sú generované pri prechode medzi jednotlivými stavmi objektu typu  alebo . Tento typ procesných Meraný bod Poítaný bod
alarmov je povinne kvitovaný.

Nasledujúci obrázok zobrazuje stavový diagram prechodových procesných alarmov.

Po vzniku alarmovej podmienky sa nastaví v hodnote daného objektu ,  a , ktorý vznikol. Po príznak alarmu príznak nepotvrdenia alarmu typ alarmu
potvrdení (kvitovaní) alarmu sa obidva príznaky zrušia a typ alarmu sa nastaví na .NoAlarm

Poznámka: Pre náhradnú hodnotu meraných bodov sa vyhodnocujú len stavové procesné alarmy. Prechodové alarmy sa ignorujú.
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