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Podporované typy a verzie zariadeni

Komunikacia s impulznymi merami spotreby Incos/VUVT PM_EL 04, zaha ziskavanie:
® akumulovanej prace pre 3 tarify

® okamzitého vykonu
® Stvrhodinové odbery, aj archivne udaje

Konfiguracia komunikanej linky

® Kategoria komunikanej linky: Serial, SerialOverUDP Device Redundant.
® Komunikané parametre linky poda nastavenia zariadenia.

Konfiguracia komunikanej stanice

¢ Komunikany protokol: Incos/VUVT PMEL 04.

® Adresa stanice je dekadické islo (pripadne hexadecimalne islo s mriezkou na zaiatku, napr. #0A) - poda nastavenia konfiguranych prepojok
PMEL.

® Vyzaduje sa asova synchronizacia stanice.

Parametre protokolu stanice

Dialég konfiguracia stanice - zalozka "Parametre protokolu”.
Ovplyvuju niektoré volitené parametre protokolu. M6Zu by zadané nasledovné parametre protokolu stanice:

Tab..1
Kuové Plny nazov Popis Jednotka Néahradna
slovo hodnota
RC Retry Count Poet opakovani vyzvy v pripade chyby komunikacie. - 2
RT Retry Timeout Oneskorenie medzi opakovanim vyzvy v pripade chyby komunikacie. ms 1000
WFT Wait First Timeout Prvy timeout na itanie odpovede po odvysielani spravy. ms 500
WT Wait Timeout Timeout medzi itaniami odpovede do jej skompletovania. ms 500
MWR Max Wait Retry Poet opakovani itania odpovede do jej skompletovania. - 8
SADDR Source Address Komunikan& adresa zdroja (PC). 0 az 254 126
PMELO4B PMEL04B Komunikécia so zariadenim PMELO4B YES/NO NO
TIMEST Timestamp Pouziva sa PMEL04B s podporou prenosu asovych znaiek. YES/NO NO
TMSYNC Allow Automatic Time Povolenia automatického nastavenia realneho asu po vystaveni bitu EM_TIM zariadenim YES/NO YES

Synchro (len PMELO4B).

Konfiguracia meranych bodov

® Mozné typy hodndt bodov: Ai, Di, TiA, TiR.
® Adresa meraného bodu je dekadické islo v rozsahu 0 az 255, pripadne hexadecimalne islo s mriezkou na zaiatku (napr. #0A).

Rozlozenie adries bodov, tab. . 2:

Elektromer OkamZity Akum. praca Akum. praca Akum. praca Stvrhodinovy asova diferencia medzi akt. a
vykon (Ai) tarifa 1 (Ai) tarifa 2 (Ai) tarifa 3 (Ai) odber (Ai) predch. odpotom (TiR)


https://doc.ipesoft.com/display/D2DOCV12SK/Serial+a+Serial+Line+Redundant
https://doc.ipesoft.com/display/D2DOCV12SK/SerialOverUDP+Device+Redundant+a++SerialOverUDP+Line+Redundant
https://doc.ipesoft.com/pages/viewpage.action?pageId=17271597#Polo�kykonfiguran�hookna(Komunikan�stanice)-parametre_protokolu
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Hodnoty Di, stavové bity, tab. . 3 (iba PMELO4A):

Adresa

0

Hodnoty Di, digitalne vstupy (iba PMEL04B), adresy 0 az 15.

Hodnoty Di, stavové bity, tab. . 4 (iba PMEL04B):
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Popis
Chyba EPROM.

Chyba RAM.
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Restart programu na procesnom module.

Prekroenie asovej diferencie.

Potvrdenie nastavenia asu.

Adresa Popis
100 RES_CNT
107 EM_TIM
108 EM_ROM
109 EM_RAM
110 TDIFOVR
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® Ver. 1.0 - 18. februar 2000 - Vytvorenie dokumentu.
® Ver. 1.1 - 13. marec 2008 - Aktualizacia dokumentu.
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Komunikané protokoly
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