KomUniVal
Struktdra KomUniVal

struct Konbni Val {
unsi gned short uvStatus;
TLi m t St at us uvLi mi t St at us;
unsi gned int uvProcAl ar nfst at us;

TVal ueType uvVal Type;
unsi gned short uvFl ags;

D2Ti ne uvVal Ti me;
D2Ti ne uvProcAl ar ni ne;
TBVal uvBoval ;

int uvl ntval ;
doubl e uvReal val ;
TSt Val uvSt ati onval ;
D2Ti ne uvTnAval ;
doubl e uvTrRval ;
TQval uvQal ;

char *uvTxtval ;

}s

Struktara KomUniVal prenasa hodnotu a stav objektu systému D2000 (merany bod, stanica, linka). Jej jednotlivé poloZky maja nasledovny vyznam:

uvStatus

MoéZe nadobuda kombinaciu nasledovnych hodnét:

#define SB Val Valid 0x0001
#define SB_Pa_Al arm 0x0002
#defi ne SB_Pa_NoAck 0x0004
#define SB_Pa_Bl ocked 0x0008
#define SB_Val _Weak 0x0010
#defi ne SB_Val _NoAck 0x0020

#define SB_Val _Transi ent 0x0040
#define SB_Val _Defaul t 0x0080
#defi ne SB_Val _Manual 0x0100
#define SB_Pa_Critical 0x0200

Implementécia komunikaného protokolu méze pre objekty typu Merany bod meni iba hodnoty:

® SB_Val_Valid — oznauje platnos hodnoty meraného bodu
® SB_Val_Weak — hodnota meraného bodu je neddveryhodna (weak)

Ostatné hodnoty s menené interne komunikanym procesom.

uvLimitStatus

typedef enum {LS InLimit, LS VL Limt, LS L Limt, LS HLimt, LSVHLinmt, LS LimtsProblen} TLimtStatus;

Parameter oznauje limitny stav hodnoty meraného bodu. Implementacia protokolu nastavuje tento parameter iba v pripade hodnoty ST_SOURCE_LIMITS
parametra Stat call-back funkcie PointNewValue.

Mozné hodnoty su:

LS_InLimit - hodnota je v definovanych medziach

LS_VL_Limit - hodnota klesla pod najnizsiu medzu (len pre body typu Ai, Ao, Ci, Co)

LS_L_Limit - hodnota klesla pod doln( medzu (len pre body typu Ai, Ao, Ci, Co)

LS_H_Limit - hodnota prekroila horni medzu (len pre body typu Ai, Ao, Ci, Co)

LS_VH_Limit - hodnota prekroila najvy$siu medzu (len pre body typu Ai, Ao, Ci, Co)

LS_LimitsProblem - problém s hodnotami medzi meraného bodu (prekrizenie hodnét alebo neplatnos hodnoty dynamickej medze)

uvProcAlarmStatus

Priznaky procesnych alarmov. Implementécia protokolu tento parameter nesmie meni.
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uvValType

typedef enum {VT_NAN, VT_Bo, VT_Int, VT_Re,
VT_St, VT_Li, VI_A, VI_Pr, VI_TmA, VT_TnR
VT_Txtl,

VT_Txt G TVal ueType;

VT_
VT_

Di

T

A,

VT_Ai, VT_Ao, VT_Ae, VT_G, VT_Co, Ce,

TiR VT_ToR VT Txt, VI _Arr, VT.Q, VT Unusedl

Typ hodnoty objektu. Vyznam pre komunik&ciu maja iba nasledovné typy, ktoré:

VT_Ai - redlny vstup

VT_Ao - reélny vystup

VT_Ci - celoiselny vstup
VT_Co - celoiselny vystup
VT_Di - dvojstavovy vstup
VT_Do - dvojstavovy vystup
VT_TiA - absolltny as vstup
VT_TOA - absolutny as vystup
VT_TIR - relativny as vstup
VT_ToOR - relativny as vystup
VT_Qi - Stvorstavovy vstup
VT_Txtl - textovy vstup
VT_TxtO - textovy vystup

Téato hodnota sa nesmie meni!

uvFlags

#define VF_A 0x0001

#def i
#def i
#def i
#def i
#def i
#def i
#def i
#def i
#def i
#def i
#def i
#def i
#def i
#def i
#def i

ne
ne
ne
ne
ne
ne
ne
ne
ne
ne
ne
ne
ne
ne
ne

0x0002
0x0004
0x0008
0x0010
0x0020
0x0040
0x0080
0x0100
0x0200
K 0x0400
VF_L 0x0800
VF_M 0x1000
VF_N 0x2000
VF_O 0x4000
VF_P 0x8000
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Implementécia méze ubovone nastavova kombinéacie 16 flagov ABCDEFGHIJKLMNOP hodnoty meraného bodu. Hodnoty flagov st VF_A az VF_P.

uvValTime

Reaélny as aktualnej hodnoty.

uvProcAlarmITime

Redlny as poslednej zmeny priznaku procesnych alarmov. Nemeni.

uvBoval

Aktualna hodnota dvojstavového vstupu alebo vystupu Di a Do.

Hodnoty:

D_False - FALSE
D_True - TRUE
D_Oscillate - oscilacia hodnoty — nenastavova, analyzuje a pripadne nastavuje proces D2000 KOM.

uvintval

Aktuélna hodnota celoiselného vstupu alebo vystupu Ci a Co.

uvRealval
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Aktuélna hodnota reélneho vstupu alebo vystupu Ai a Ao.
uvStationval

typedef enum {ST_ON, ST OFF, ST COMERR ST HARDERR ST SIMJ, ST WAIT} TStVal;

Stav stanice. Nikdy nemete hodnotu stavu stanice priamo, pouZzite call-back procediru SetStationStatus.

uvTmAval

Aktualna hodnota absolltnych asovych typov bodov TiA a ToA.

uvTmRyval

Aktuélna hodnota relativnych asovych typov bodov TiR a ToR.
uvQval
Aktualna hodnota Stvorstavovych typov bodov Qi.

typedef enum {Q Trans, Q Of, QOn, QErr, QOGscillate} TQval;

Mozné hodnoty su Q_Trans, Q_Off, Q_On, Q_Err alebo Q_Oscillate. Hodnotu Q_Oscillate nepouZziva, nastavuje ju proces D2000 KOM v pripade
vyhodnocovania oscilacie.

uvTxtval
Pointer na string aktualnej hodnoty textovych typov bodov Txtl a TxtO.

Poznamka: Komunikany proces si alokuje vlastné kdpie hodndt textovych premennych po volani call-back procediry PointNewValue.

@ Suvisiace stranky:

D2000 KomAPI - Struktdry
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