Spracovanie hodn6t meranych bodov

Merané body - spracovanie hodnoty ziskanej z komunikéacie

Objekt typu merany bod umoZuje nakonfigurova pomerne veké mnoZstvo parametrov, ktoré uruju aky bude postup spracovania tzv. "surovej" hodnoty
ziskanej z komunikéacie. Tento dokument podrobne popisuje jednotlivé innosti pre kazdy z typov hodnét osobitne. Uvedené informécie mézu pomdc pri
analyze a porovnavani hodnét s procesnou Grovou a pre programatorov a uzivateov otvoreného rozhrania D2000 KomAPI.

Spracovanie novej hodnoty meraného bodu sa vykona pri volani call-back funkcie rozhrania D2000 KomAPI PointNewValue.

Typy hodnét meranych bodov v systéme D2000 : DI, Al, Cl, TIR, TIA, QI, TXTIl, DOUT, AO, CO, TOR, TOA, TXTO.

Typ hodnoty DI
Ak je vstupujuca hodnota platna (je nastaveny stavovy bit "Valid") a hodnota nie je ndhradna (nie je nastaveny stavovy bit "Default"), vykona sa:

® Inverzia polarity vstupnej hodnoty, ak je nastavend "Inverznd" polarita (zalozka "Polarita”, parameter "Logicka polarita” konfiguraného dialégu
meraného bodu).

Hodnota sa ignoruje vtedy, ke je merany bod v nahradnej hodnote. BlizSie informéacie vi kapitolu Nahradna hodnota.

Vykona sa kontrola zmeny hodnoty oproti predchadzajucemu stavu. Ak doslo ku zmene, hodnota sa, po kontrole procesnych alarmov, odoSle do servera.

Typ hodnoty Al, CI

Ak ide o typ Al, ako prva sa vykona v pripade platnosti hodnoty kontrola platnosti isla vo formate plavajucej radovej iarky. Ak je islo neplatné, do servera
sa odosle neplatna hodnota.

Ak je vstupujica hodnota platna (je nastaveny stavovy bit "Valid"), hodnota nie je nahradna (nie je nastaveny stavovy bit "Default”) a ani simulovana,
vykona sa:

® Prevod na technické jednotky (Bez konverzie/ Linearna konverzia/ Polynomick& konverzia/ Konverzia Pt100). Hodnota typu Cl je prevedena na
reélne islo vo formate plavajucej radovej iarky a po prevode na technické jednotky je prevedend saturanym spdsobom spa do celoiselného
forméatu.

Filtracia hodnoty (Bez filtra/ Filter 1. radu/ Hodnota mimo medzi je nedefinovana/ Hodnota neprekroi medzu).

Filtracia potlaenia kmitania okolo hodnoty.

Filtracia poda nastaveného pasma citlivosti.

Kontrola stavu medzi hodnoty.

Hodnota sa ignoruje vtedy, ke je merany bod v nahradnej hodnote. BliZSie informéacie vi kapitolu Nahradna hodnota.

Vykona sa kontrola zmeny hodnoty oproti predchadzajicemu stavu. Ak doslo ku zmene, hodnota sa, po kontrole procesnych alarmov, odoSle do servera.

Typ hodnoty TIR, TIA

Ak je vstupujica hodnota platné (je nastaveny stavovy bit "Valid"), hodnota nie je ndhradné (nie je nastaveny stavovy bit "Default") a ani simulovana,
vykona sa:

Prevod na technické jednotky (Bez konverzie/ Linearna konverzia) v pripade typu TIR.

Filtracia hodnoty (Bez filtra/ Filter 1. radu/ Hodnota mimo medzi je nedefinovana/ Hodnota neprekroi medzu) v pripade typu TIR.
Filtracia poda nastaveného pasma citlivosti v pripade typu TIR.

Kontrola stavu medzi hodnoty v pripade typu TIR.

Hodnota sa ignoruje vtedy, ke je merany bod v nahradnej hodnote. BlizSie informéacie vi kapitolu Nahradna hodnota.

Vykona sa kontrola zmeny hodnoty oproti predchadzajicemu stavu. Ak doslo ku zmene, hodnota sa, po kontrole procesnych alarmov, odoSle do servera.

Typ hodnoty QI, TXTI

Hodnota sa ignoruje vtedy, ke je merany bod v ndhradnej hodnote. BlizSie informécie vi kapitolu Nahradna hodnota.

Vykona sa kontrola zmeny hodnoty oproti predchadzajicemu stavu. Ak doSlo ku zmene, hodnota sa, po kontrole procesnych alarmov, odoSle do servera.
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Typ hodnoty DOUT

Hodnota sa ignoruje vtedy, ke je merany bod v ndhradnej hodnote. BlizSie informécie vi kapitolu Nahradna hodnota.

Vykona sa kontrola zmeny hodnoty oproti predchadzajlicemu stavu. Ak doslo ku zmene, hodnota sa, po kontrole procesnych alarmov, odo$le do servera.

Typ hodnoty AO, CO

Ak je hodnota platna, vykona sa:
® Prevod na technické jednotky (Bez konverzie/ Inverzna linearna konverzia). Hodnota typu CO je prevedena na realne islo vo formate plavajucej
radovej iarky a po prevode na technické jednotky je prevedena saturanym spdsobom spéa do celoiselného formatu.
® Ak hodnota nema nastaveny stavovy bit "Transient", vykonda sa kontrola stavu medzi hodnoty.

Hodnota sa ignoruje vtedy, ke je merany bod v nahradnej hodnote. BlizSie informéacie vi kapitolu Nahradna hodnota.

Vykona sa kontrola zmeny hodnoty oproti predchadzajicemu stavu. Ak doslo ku zmene, hodnota sa, po kontrole procesnych alarmov, odoSle do servera.

Typ hodnoty TOR, TOA

Ak je hodnota platna, vykona sa:

® Prevod na technické jednotky (Bez konverzie/ Inverznd linearna konverzia) pri type TOR.
® Kontrola stavu medzi hodnoty v pripade typu TOR.

Hodnota sa ignoruje vtedy, ke je merany bod v nahradnej hodnote. BlizSie informéacie vi kapitolu Nahradna hodnota.

Vykona sa kontrola zmeny hodnoty oproti predchadzajicemu stavu. Ak doslo ku zmene, hodnota sa, po kontrole procesnych alarmov, odosSle do servera.

Typ hodnoty TXTO

Hodnota sa ignoruje vtedy, ke je merany bod v ndhradnej hodnote. BlizSie informécie vi kapitolu Nahradna hodnota.

Vykona sa kontrola zmeny hodnoty oproti predchadzajicemu stavu. Ak doSlo ku zmene, hodnota sa, po kontrole procesnych alarmov, odoSle do servera.

Kontrola stavu medzi hodnoty
Interne sa kontrola vykonava aj pre typy hodnét Cl a CO vo forméate plavajucej radovej iarky. Vykona sa kontrola medzi, i plati podmienka:
VMin_Limit <= Min_Limit <= Max_Limit <= VMax_Limit

Ak nie (nevhodné hodnoty dynamickych medzi), nastavi sa limitny priznak "LimitsProblem”, v opanom pripade sa vykona vlastna kontrola zohadujica
hysteréziu a nastavenie prislusného limitného priznaku.

Kontrola zmeny hodnoty

Kontrola zmeny hodnoty oproti poslednému stavu ziskanému z komunik&cie slizi na eliminaciu mnoZzstva dat prendSanych medzi komunikanym procesom
a serverom a medzi serverom a ostatnymi klientmi systému D2000, ako napriklad proces D2000 HI, plne v zmysle DODM. Kontrola prebieha v poradi:

® Ak je nova hodnota platna, vykona sa kontrola vliastnych hodn6t. Ak sa predchadzajica hodnota liSi od novej, nastavi sa stavovy bit
"NoAckValue".

Kontrola stavovych priznakov.

Kontrola stavu limit.

Kontrola zmeny stavu procesnych alarmov.

Ak ma volanie rozhrania D2000 KomAPI PointNewValue nastaveny priznak ST_TIME_CHANGE, vykona sa kontrola asu vzniku predchadzajicej
a novej hodnoty.

Ak je ktordkovek z hore uvedenych podmienok splnena a nova hodnota sa liSi od starej, hodnota sa odosle do servera.

Nahradna hodnota
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N&ahradn& hodnota je inicializovana:

® povolenim voby "Pouzi nahradnd hodnotu®,

® povolenim voby "Automaticky prechod do nahradnej hodnoty" pri zmene stavu rodia - stanice zo stavu ST_COMMERR do ST_HARDERR alebo
po vyhodnoteni neplatného stavu meraného bodu ziskaného z komunikéacie,

® operatorom z procesu D2000 HI, ak to ma umoznené vobou " Prepnutie do ndhradnej hodnoty povolené".

VSetky platné hodnoty ziskané komunikaciou so zariadenim - stanicou sa uloZia a v pripade zruSenia manualnej hodnoty (operatorom z procesu D2000 HI
alebo zru$enim voby "PouZi ndhradni hodnotu") sa ihne zasli do systému.

VSetky spomenuté voby sa konfiguruja v zalozke "Nahradna hodnota" ovladacieho dialogu meraného bodu.

@ Suvisiace stranky:

Merané body
Merané body - polozky konfiguraného okna
Hodnoty meranych bodov
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