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Podporované typy a verzie zariadeni
Protokol podporuje prenos dat z/do rozhrania SCI (Supervisory Computer Interface) riadiaceho systému Fisher-Rosemount RS3.
Konfiguracia komunikanej linky

® Kategoria komunikanej linky: Serial, SerialOverUDP Device Redundant.
® Parametre prenosu 19200 alebo 38400 Baud (vi tab. 1), 8 datovych bitov, 1 stop bit, ziadna parita.

Pre spravnu komunikéaciu zariadenia Rosemount RS3 SCI je nutné toto nastavenie parametrov SCI:

Tab..1
Parameter Hodnota
Comm Port Baud Rate 9.2 kbs alebo 38.4 kbs
Checksum Yes
Data Bits and Parity 8N
XON/XOFF Control Off
EIA Option None

Reply Header String in Hex format ' 00 00 00 00

Reply Trailer String in Hex format = 00 00 00 00

Mode Async Length LSB
Data Format |IEEE
TX Gap 100 ms

Konfiguracia komunikanej stanice

® Komunikany protokol: Fisher-Rosemount RS3 SCI.
® Adresné parametre vyZaduju zada Poiatony index a Update Interval.
© Poiatony index: hodnota v rozsahu 0 az 1499, adresa prvého meraného bodu stanice v tabuke SCI (Table Entry Location Number).
o Update interval: asova peridda ziskavania novych hodnét meranych bodov (periéda obvolavania stanice). Mozné su nasledovné
nastavenia: kontinualne (cont.), 5 sek., 10 sek., 15 sek., 30 sek., 1 min., 2 min., 5 min., 15 min. a 60 min.

SCI umoZzuje nakonfigurova ziskavanie 1500 hodnot systému do svojej tabuky (Table entry) s réznymi parametrami (Scaling, Update Interval). Table entry
su prideované jednotlivym meranym bodom od hodnoty Poiatony index. Stanica predstavuje logicki mnoZzinu bodov s rovnakym parametrom Update
Interval. Update Interval je asova periéda, s ktorou SCI ziskava nové hodnoty zo systému Rosemount S3.

Poznamka: PretoZe konfiguracia SCI umoZuje nastavi max. Update Interval hodnét na 300 sek. (5 min.), je toto nastavenie pouZzité pri periédach
obvolavania stanice 15 a 60 mindt.

Parametre protokolu stanice
MbZu by zadané nasledovné parametre protokolu stanice:

Tab. .2

Klové Plny Popis Jednotka Nahradna
slovo nazov hodnota
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https://doc.ipesoft.com/display/D2DOCV23SK/SerialOverUDP+Device+Redundant+a++SerialOverUDP+Line+Redundant

RC Retry Poet opakovani vyzvy v pripade chyby komunikacie. - 2

Count

RT Retry Oneskorenie medzi opakovanim vyzvy v pripade chyby komunikéacie. ms 200 milisek.
Timeout

WFT Wait First = Oneskorenie po odvysielani vyzvy pred itanim odpovede. ms 60 milisek.
Timeout

WT Wait Oneskorenie medzi itaniami odpovede do jej skompletovania. ms 200 milisek.
Timeout

MWR Max Wait = Poet opakovani itania odpovede do jej skompletovania. - 15
Retry

DEBUG Debug Ak je hodnota parametra YES, poas komunikacie sa nekonfiguruji tabuky na strane SCI zariadenia (vymazanie z tabuliek + YES/NO NO
Mode inicializacia jednotlivych bodov). Parameter slizi len na ladiace Gely.

sSw Send Ak je hodnota parametra YES, v pripade ziskania novej hodnoty mer. bodu s chybovym priznakom je islo chyby prenesené do YES/NO NO
Weak hodnoty mer. bodu a hodnota je oznaena priznakom WEAK. Slizi len na ladiace Gely.

String s parametrami protokolu sa zapisuje poda pravidiel:

Kiové_sl ovo=hodnot a; Kiové_sl ovo=hodnot a;

Priklad:
SWEYES; WFT=300;

Ak nebolo v inicializanom stringu najdené kuové slovo s platnou hodnotou, je pouzitd ndhradna hodnota poda tabuky.

Konfiguracia meranych bodov

Mozné typy bodov: Ai, Ao, Di, Dout
Komunikécia podporuje ziskavanie hodn6t meranych bodov nasledovnych typov:

® Analégovych hodnét - typ meraného bodu Al,AO, pouZity display scaling typ "1"
® Diskrétnych (binarnych) hodnét - typ meraného bodu DI, DO, pouZity internal scaling typ "0".

alej je mozné zapisova nové hodnoty do meranych bodov tychto typov:

® Analégovych hodnét - typ meraného bodu AO, pouZity display scaling typ "1"
® Diskrétnych (binarnych) hodnét - typ meraného bodu DO, pouzity internal scaling typ "0".

Poznamka:

® Display scaling - ziskané hodnoty st zhodné so zobrazenim systému RS3
® Internal scaling - diskrétne hodnoty st reprezentované: 0.0 - log. 0; 1.0 - log. 1

Adresné parametre meraného bodu

® Block Variable - je meno Rosemount System 3 block variable. Zapisuje sa v stringovom tvare napr. "=1E-75" (bez Gvodzoviek) pre merané body
typu Al a napr. "=1F-25/b" pre merané body typu DI.
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® Rosemount System 3, PeerWay Interfaces Manual, Software Version 18, Release 1, October 1993
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