Join

Funkcia %Join

Popis Funkcia zlGi hodnoty vektorov do jedného vektora. VSetky vektory musia ma rovnaky krok. V pripade
asového prieniku medzi vektormi maji prednos hodnoty z neskorSie zadaného vektora.
Deklaracia VECTCR %J0i n(
VECTOR _val uesl,
VECTOR _val ues2,
[, VECTOR _val ues3
[ ...1]
)
Parametre _valuesl1, values2, ... Zdrojové hodnoty.
Priklad

VECTOR _srcl, _src2, _v;

%Cr eat eVector (_srcl, 2);
Yset | tenTi me(_srcl, 1, _BT);
¥Set | tenTi me(_srcl, 2, _BT + 1);
_srcl[1] := 1,

_srcl[2] := 2;

%Cr eat eVector (_src2, 2);

%Set | tenTi me(_src2, 1, _BT + 1);
YSet | tenTi me(_src2, 2, _BT + 2);
_src2[1] := 3

_src2[2] 4;

-- vysledny vektor bude obsahova hodnoty: 1, 3, 4
_Vv := %oin(_srcl, _src2);

RETURN _v;

@ Suvisiace stranky:

Spracovanie vektorov
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